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Stokersaadin TiiMi 7310

Kaytto

Stokerisaadin TiiMi 7310

TiiMi 7310 on monipuolinen hakelaitosten ohjaussaadin.

Saadin ohjaa varasto- ja sy6ttokuljetinta, puhaltimia, tyrkkijoitd / arinaa ja
tuhkakuljetinta. Takapalosuojaus on 1-5 -portainen ja liekinvalvonta
seuraa savukaasujen lampotilaa tehoportaiden mukaan.

Saadin ohjaa kattilan tehoa automaattisesti kattilalampdétilan mittauksen
perusteella ja jadnnéshappimittaus (optio) optimoi polttoprosessin.

Saatimella on oma kaksirivinen kayttoliittyma ja siihen voidaan liittaa
my0s graafinen TiiMi-GUI kayttoliittyma.

Saadin tukee vakiona Modbus- tiedonsiirtoprotokollaa ja se voidaan
verkottaa RS485 vaylan kautta.
Halytystensiirtoa ja etdkayttoa varten toimitus sisdltdd GSM-modeemin

Hakepolttolaitosten ohjaukseen teholuokassa 80 — 500kW

Mittakuva
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TiiMi 7310 ominaisuuksia tehdasasetuksilla

Kayttojannite 24VAC/24VDC
Anturitulot 8 kpl
Jannitetulot 5 kpl 0-10VDC
Digitaalitulot 14 kpl
Jannitelahdodt | 6 kpl 0-10vDC
Relelahdot 9 kpl 230VAC/3A
Tietoliikenne RS485

RS232

RS232 kannessa
Asennus

NTC10 (Ni1000, Ni1l000LG, KTY81-110/121/210)

Analogiset mittaukset

Konfiguroitavat digitaalitulot

Prosessin ohjausviestit
Prosessin ohjauslahdot

Verkotukseen (Modbus tuki)

Modeemille
PC:lle huoltokayttda varten
35mm C-kiskoon

Kytkenta (alalevyn liittimet)

R1COM=>(C1:1
Vesitys <R1 :2

Purkain taakse <R2 :4
R2 /R3 COM > C23:5
Purkain eteen <R3 :6

\z. 7 7 W% %,

Siirtokuljetin eteen < R4 :8
R4 /R5 COM > C45:9
Sydttdkuljetin eteen < RS 110

%1% %

Tyrkkijat < R6
R6 / R7 COM > C67
Tuhkakuljetin < R7
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Kayntitieto < R8
R8 / R9 COM > C89
Sytytys/ Hilytys < RO
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%1% %)

GO<:
MO <:
MO <:
MO < :
MO < :
MO < :

Savukaasuimuri 0-10VDC <Y1
Ensidilmapuhallin 0-10VDC < Y2
Toisioilmapuhallin 0-10VDC <Y3
0-10VDC <Y4

0-10VDC <¥Y5

S&atdventtiili 0-10VDC < Y6

Kattilan alipaine 0-10VDC > U1
Savukaasun ldmpétila 0-10VDC > U2
Vesitys = HL1

Optinen liekinvalvonta > HL2
Kattilan ldmpd&tilan pudotus > PL1
Menoveden ldmpbtilan pudotus > PL2
1. Toimintah&irid > IN1

2. Toimintaha&irid > IN2

2. Takapalo > IN3

Suppilon pinnan tunnistin > IN4
Taskun pinnan tunnistin > IN5

1. Ulkoinen hilytys > IN6
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: TEO < Ulkoldmpétila anturi
: TE1 < Menovesianturi

1 TE2 < Kattilaldmpd anturi
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G < 24VAC

G > 24VAC

G0 < 24VAC

G0 = 24VAC

+24VDC > Janniteldhtd 100mA
+5DC = Janniteldhtd 100mA
0U1 = Sytytys/ Jalkikédynti
ou2 >

0OU3 = Jalkikaynti

0U4 > Hélytys

TxDO <>

RxDO <=

GND <> Modeemille

TxD1 <> Modeemille

RxD1 <> Modeemille

MO > Mittanolla

IN7 < 2. Ulkoinen halytys
IN8 < 3. Ulkoinen hélytys

GO >
MO =
MO =
MO >
MO =
MO =
MO >

TE3 < Paluuvesianturi

: TE4 < Syottdputki anturi (takapalo)
: TES < TES anturi

: TE6 < TE6 anturi

1 TE7 < Vayldanturi

: TE7 < Vayldanturi

: TE24 < Savukaasun |dmpdtila anturi
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U3 < Tulipesédn lampétila 0-10VDC

P1 < Sydttoputken [ampdtila 0-10VDC
P2 < Jdannéshappi 0-10¥DC

X1 < 3. Toimintah&irid

%2 < 4. Toimintahdirit

: A <>RS-485 [portti 0)
: B <>RS-485 [portti 0)
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